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بررسی رفتار موتور القایی به عنوان پرکاربردترین موتور صنعتی در شرایط مختلف  8IMCCهدف برنامه کاربردی 

سرعت این موتور به ازای تغییر پارامترهای مختلف شامل ولتاژ -می باشد. به این منظور، منحنی مشخصه گشتاور

، مقاومت روتور 𝑅1ور ، مقاومت استات𝑃های موتور ، تعداد قطب𝑓𝑠، فرکانس تغذیه موتور 𝑉1اعمالی به موتور 

و راکتانس  𝑋2، راکتانس روتور انتقال یافته به سمت استاتور 𝑋1، راکتانس استاتور 𝑅2انتقال یافته به سمت استاتور 

گردد. علاوه بر حالت موتوری، امکان ترسیم ناحیه ژنراتوری و ناحیه ترمزی نیز رسم می 𝑋𝑚شوندگی مغناطیس

تغییر پارامترهای مختلف و مشاهده همزمان تأثیر آنها بر منحنی مشخصه موتور القایی، درک صحیحی  وجود دارد.

 اندازی و کنترل دور این موتورها به دانشجویان خواهد داد.های متفاوت راهاز روش

 :]8[ مدار معادل استفاده شده در این برنامه در شکل زیر نشان داده شده است
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 شود:موتور القایی به صورت زیر بیان می 𝑠 لغزشبر حسب  𝑇 رابطه گشتاور
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 شوند:از روابط زیر محاسبه می 𝑋thو راکتانس معادل  𝑅th، مقاومت معادل 𝑉thکه در آن ولتاژ معادل 
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𝑅th + 𝑗𝑋th = (𝑅1 + 𝑗𝑋1)| | 𝑗𝑋𝑚 

 اند:و لغزش نیز از روابط زیر محاسبه شده 𝜔𝑠ای استاتور ، فرکانس زاویه𝑛𝑠همچنین سرعت سنکرون 

                                                           
1 Induction Machine Characteristic Curve 
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𝑛𝑠 =
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 𝑛𝑟لغزش فوق، منحنی مشخصه گشتاور بر حسب سرعت موتور -با جایگذاری رابطه لغزش در رابطه گشتاور

 آید.بدست می

ها با تغییر فرکانس، علاوه بر تغییر سرعت سنکرون و لغزش، مقادیر راکتانس IMCCلازم به ذکر است در برنامه 

 کند.نیز به طور متناسب تغییر می
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